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HENSOLDT SETAS

System obserwac)i przez pancerz

SETAS to wysokosprawny system obserwacji otoczenia w
dzien i w nocy do wszystkich typow pojazdéw opancerzonych.

Gtéwne korzysci

e Uzytkownik pozostaje bezpiecznie ukryty w pojezdzie, zachowujgc
jednak wysoka swiadomosc¢ sytuacyjng

e Czujnik rozpoznaje sylwetki ludzkie z odlegtosci ponad 300 m

e Dzieki wyswietlaczom nahetmowym zatoga wirtualnie widzi
Lpoprzez” pancerz z wnetrza pojazdu

¢ |ndywidualny i niezalezny widok (skalowalny) nawet dla 8 oséb } 2 ) o
umozliwia poszczegdinym czionkom zatogi obserwacije wtasnych . S e °(
sektorow G i\ ¢ .
° . =
Mozliwosci

e Obserwacja otoczenia w zakresie 360° w dzien i w nocy
¢ |dentyfikacja i Sledzenie zagrozen
¢ Wymiana danych z innymi systemami pojazdu
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HENSOLDT SETAS

Elektrooptyczny system wizyjny wysokiej rozdzielczosci umozliwia
cztonkom zatogi pozostanie pod pancerzem bez utraty petnej
Swiadomosci sytuacyjnej dookota pojazdu. Umozliwia wykrywanie
zagrozen, takich jak snajperzy i granatniki ppanc, w zasiegu dziatania.
Duze pole widzenia w pionie zapewnia przewage w terenie miejskim

i przeciw zagrozeniom potozonym nad pojazdem. Modutowy system
obejmuje dwa uktady poteznych czujnikow: kolorowe kamery dzienne
0 bardzo wysokiej rozdzielczosci i niechtodzone kamery termiczne.
Niechtodzone kamery termiczne sg juz stosowane na wielu typach
pojazdow na catym swiecie.

e Catodobowa obserwacja otoczenia w zakresie 360° spod pancerza z
obrazem kompozytowym z kamer wokot pojazdu

e |dentyfikacja i Sledzenie zagrozen

e \Wymiana danych z innymi systemami pojazdu

e |ndywidualny i niezalezny widok dla maks. 8 oséb umozliwia ob-
serwacje wtasnych sektorow

e Bardzo wysoka rozdzielczosé

e Intuicyjny HMI

* Modutowa konfiguracja systemu

e Otwarta architektura (obstuga NGVA, HW)

e \Wzmocniona konstrukcja zgodnie z MIL-STD
e Niskie opdznienie <100 ms

Dane systemowe

Pole widzenia 360° / 77° (w poziomie) i 49° (w pionie)
(+ opcjonalna kamera poétkulowa)

Kamera termiczna

Dtugosé fali LWIR (8 do 14 um)

Pole widzenia 64° (poz.) / 49° (pion)
Kamera dzienna

Detektor

Kolorowy CMOS

Pole widzenia 95° (poz.) / 77° (pion)

Dane elektryczne*

e Uktady czyszczace

e (Ostona balistyczna

e \Wskazanie celu ruchomego (MTI)

o Sledzenie obiektéw

e Jednostka sterujaco-obrazujgca

e Cyfrowa stabilizacja obrazu

e Kamera potkulowa obejmujaca przestrzen nad pojazdem

® Rozszerzona rzeczywisto$¢ rowniez z danymi zewnetrznymi
(np. dodawanie notatek)

* |ntegracja z istniejgcymi kamerami pojazdu

e Przesytanie danych do istniejacych systeméw celowniczych

e Automatyczne nadawanie alarmow do sieci pojazdu

e Fuzja obrazéw (termiczne i w pasmie widzialnym)

Nominalne 24V DC
obstuga NGVA HW; Ethernet; 3G-SDl, ...
ICM dla widoku do

Zasilanie

Interfejs

Wymiary ogéine

Warunki otoczenia*

Temperatura pracy zgodnie z MIL-STD-810 E

Proby srodowiskowe zgodnie z MIL-STD-810 G

przodu i do tytu

Wymiary w mm wstepne 414 x 160 x 304

(Szer x Wys x Gi)

Masa ok. 11 kg ok. 12 kg

ICM do widoku na lewo | CIPU
i prawo

wstepne 480 x 160 x 314

wstepne 426 x 280 x 490 wstepne 300 x 110 x 260

ok. 35 kg kazda ok. 11 kg

Zasieg*/** Caty system, teoretyczny

Wykrywanie ludzi 450 m 900 m
Rozpoznawanie ludzi 150 m 300 m
Identyfikacja ludzi 80 m 150 m

Typowa wartosc: 400 W
(WSTEPNE) Maks.: 1 kW
(szczytowy, WSTEPNE)
IP68 / IP66K (ICM)

Klasa IP obudowy/ztaczy IP54 (CIPU)

*moze ulec zmianom technicznym; dane na podstawie obecnego etapu rozwoju

** Model analityczny TRM4v2 Instytutu Fraunhofer

Plynna $wiadomo$¢ sytuacyjna 360°

Zintegrowany modut kamery

Mozliwo$¢ integracii Threat-Sense firmy Pearson Engi-
neering — identyfikacja uzbrojenia za pomocg sztucznej
inteligencii

Zastrzega sie mozliwos$¢ wprowadzenia zmian
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